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Technicky popis:

Opticky systém umoziiuje vyhodnoceni délky, primérl a tvaru os valcovych vykovk( véetné
vyhodnoceni velikosti a polohy maximalniho prihybu. Systém se sklada z hardwaru a softwaru.
Hlavni hardwarové komponenty jsou: Zafizeni krytu priimyslové kamery (uzitny vzor €. 32 525),
kamerovy systém, konzoly pro umisténi v prlimyslové hale. Software zajistuje kalibraci systému
pomoci prostorové resekce a vypocet parametrll vykovkl na zakladé obrazové informace, ziskané
adaptivnim prahovanim z vice kamer.



Zakladni technické parametry

Opakovatelnost vysledkd v Fadu milimetrd.

Rychlost méfeni: do 1 minuty/1 méfeni.

Softwarové ¢asti pro kalibraci parametr(i optické soustavy a vypocet parametrli vykovkl a fizeni kamer pracuji oddélené
(samostatné).

Mé&reni pouze rotaéné symetrickych tvard ingotll na zakladé detekce hran v digitalnim obraze.

Zpusob realizace

Opticky systém byl vytvofen v ramci projektu TACR TJ01000268 na VUT v Brné ve spolupréci se Zdas a.s.

Software byl vytvofen v prostiedi Matlab. Zafizeni krytu prlimyslové kamery byl vyroben palenim, soustruzenim a
ohybnim z nerezového a hlinikového materialu - podrobnéjsi popis viz uzitny vzor €. 32 525.
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Funkéni schéma

KAMERA 3

Obr. 3 Zmengeny pohled na prvni a druhé (finalni) rozmisténi konzol v kovarné Zdas.

Prohlasuji, Ze popsany vysledek napliiuje definici uvedenou v Pfiloze ¢. 2 Metodiky hodnoceni vysledkd vyzkumu,
experimentalniho vyvoje a inovaci pro rok 2020, a Ze jsem si védom dUsledkd plynoucich z poruseni § 14 zakona €.
130/2002 Sh. (ve znéni platném od 1. Cervence 2009). Prohlasuji rovnéz, 7Ze na pozadani predlozim technickou
dokumentaci vysledku.



