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Technicky popis:

Inercialni jednotka je zaloZena na pouziti vykonného procesoru ATSAMD Cortex MO+, 256 kB Flash,
32 kB SRAM. DalSimi periferiemi obsaZzenymi v inercialni jednotce jsou pfesny real time ¢asovac
DS3231, ktery umoZziiuje zaznam data a asu okamziku uloZeni souboru s naméfenymi daty, slot pro
SD kartu a WIFI modul. K inercialni jednotce je dale pfipojen modul s tfiosym cidlem zrychleni
FXOS8700 a tfiosym cCidlem uhlové rychlosti FXAS21002. Celé zafizeni se sklada ze dvou casti
propojenych kabelem - 1. modul se senzory, ktery se pfi zkouSce umistuje za sedadlo fidiCe; 2. fidici
modul, ktery se pro snadné ovladani umistuje na sedadlo vedle fidiCe. Vystupem jsou namérené
pribéhy signalu ulozené ve formatu txt. Tyto data jsou nasledné nahravana do Analytického
programu prejezdového testu.



Z&kladni technické parametry

rozsah akcelerometrd: + 8 G

rozlieni akcelerometrd: 14 bitd

rozsah senzord Uhlové rychlosti: + 2000 dps
rozliSeni senzort Ghlové rychlosti: 16 bitl
rozsah vzorkovaci frekvence: 100 - 800 Hz

Zpusob realizace

Zafizeni pracuje s procesorovou deskou, ktera vyuzivd procesor Cortex MO+ a komunikuje s ADXL senzory. Kryt
jednotky byl vyroben na miru pomoci FDM technologie. Kompletace a programovani jednotky probihalo ve firmé
ADICOM Praha, s.r.o..
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Funkéni schéma

Akcelerace Barevny OLED
X, Y,Z display

Uhlova rychlost

XY,z -
CPU USB rozhrani

Real Time Clock (Adafriut -
Feather MO0) WiFi
rozhrani

Ovladaci Enkodér
+ tlacitka
SD karta

Prohlasuji, Ze popsany vysledek napliiuje definici uvedenou v Pfiloze ¢. 2 Metodiky hodnoceni vysledkd vyzkumu,
experimentalniho vyvoje a inovaci pro rok 2019, a Ze jsem si védom dUsledkl plynoucich z poruseni § 14 zakona ¢.
130/2002 Sb. (ve znéni platném od 1. Cervence 2009). ProhlaSuji rovnéz, Ze na pozadani pfedloZzim technickou
dokumentaci vysledku.

Ing. Filip Jenis



